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(AUTEL­CSCW500)
Sistema  de  alineación  inteligente  de  ruedas  IWA500

Guía  de  referencia  rápida
Web:  www.autel.com
Correo  electrónico:  sales@autel.com

www.maxisysadas.com

Montaje  del  sistema  de  alineación  inteligente  de  ruedas

Alinee  los  dos  pasadores  de  posicionamiento  (B)  para  elevar  el  soporte  hasta  

que  quede  completamente  vertical.  Gire  las  cuatro  perillas  (C)  en  sentido  horario.

Gire  las  patas  ajustables  en  sentido  horario  para  mantener  la  base  en  una  

posición  fija.  Coloque  el  soporte  en  la  posición  indicada  (A)  de  la  base.

Es  prudente  asegurar  el  soporte.

Gracias  por  adquirir  el  Sistema  Inteligente  de  Alineación  de  Ruedas  IWA500.  Esta  Guía  de  Referencia  Rápida  le  indica  cómo  montar  y  desmontar  el  
equipo.  Lea  atentamente  esta  guía  antes  de  usarlo.
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Primero  gire  el  conector  de  alimentación  hacia  afuera  y  luego  gírelo  

hacia  un  lado  para  exponer  los  dos  orificios  para  tornillos  en  el

Desatornille  los  tornillos  (M4  x  10)  (D)  utilizando  la  llave  hexagonal  en  

L  (2,5  mm)  para  separar  el  conector  de  alimentación.

pararse.

Alinee  los  cinco  orificios  para  tornillos  del  conector  del  brazo  con  los  

del  soporte.  Inserte  y  apriete  los  tornillos  (M5  x  20)  (E)  con  la  llave  

Allen  (4  mm).
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Ensamble  los  brazos  izquierdo  y  derecho.  Apriete  las  cuatro  perillas  

de  fijación  (F)  después  de  que  el  travesaño  esté  firmemente  

conectado.  Conecte  los  cables  de  alimentación  y  USB.

Inserte  y  apriete  los  tornillos  (M4  x  10)  (D)  usando  la  llave  

hexagonal  en  L  (2,5  mm)  para  asegurar  el  conector  de  
alimentación  al  soporte.

Conecte  el  adaptador  al  conector  de  alimentación.



Encendido  del  sistema  de  alineación  inteligente  de  ruedas

Cobertura  del  sistema  de  alineación  inteligente  de  ruedas

Baje  la  barra  transversal  completamente  y  apague  el  sistema  de  

alineación  de  ruedas.  Desconecte  los  cables  de  alimentación  y  

USB.  Afloje  las  cuatro  perillas  de  fijación  (A)  para  desmontar  los  

brazos  izquierdo  y  derecho.

perillas  (G)  en  el  sentido  de  las  agujas  del  reloj  para  asegurarlo.

Instale  el  soporte  para  tableta  en  el  soporte.  Gire  sus  dos

Conecte  el  cable  de  alimentación  al  puerto  de  la  base  del  soporte  

y  a  una  toma  de  corriente.  Encienda  el  interruptor.  Este  se  iluminará  

en  rojo  y  las  cámaras  parpadearán  en  rojo  en  un  círculo.
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Puerto  de  alimentación

NOTA:  Requisitos  de  alimentación  del  sistema:  100–264  voltios  CA,  <  5  amperios  y  50/60  Hz  (debe  estar  conectado  a  tierra).


